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ロボット名（フリガナ）15文字以内 キャプテンが所属する会社or学校orチームの名称（ﾌﾘｶﾞﾅ）

電源に「リチウム系電池」を用いるのは禁止です。ご注意願います。

ｱﾙﾚｼｬ (ﾌﾘｶﾞﾅ）

アルレシャﾛﾎﾞｯﾄ名 セントラル技研工業㈱

5月6日（金）必着
ロボットの構造概略図

(ﾌﾘｶﾞﾅ) ｾﾝﾄﾗﾙｷﾞｹﾝｺｳｷﾞｮｳ

ロボットの製作意図や魅力を企画としてわかりやすく、実行委員・協賛企業が短時間で
理解可能な形でまとめてください。

貼り付け画像の背面が黒色ですと、印刷をした際に見えにくくなる可能性があります。
図面・画像を貼り付ける場合は、黒色の背面はなるべく避けてください。

※このページには必ず構造概略図を記入してください。
※2ページ以上になる場合は、右赤枠の注1をお読みください。

【様式1-2】　第18回かわさきロボット競技大会バトルロボットトーナメント参加申込書　　　　受付番号 116

回転ﾌﾞﾚｰﾄﾞ×４枚

脚は３本１セットのユニットが左右１式づつです。合計６本脚で歩きます。（機体前方に補助輪あり）
構造は、破損や動作不良の少ないスライダーリンクと呼ばれている脚です。
緑の部分を中心にクランクが回転し、青→黄→赤→青の順に繰り返し脚が地面に接地します。
動力源は大会規定のタミヤギヤードモータ（３８０モータ）を左右に1個づつ使用します。

ロボットスペック

・サイズ
　　縦　　580ｍｍ
　　横　　349ｍｍ
　　高さ　215ｍｍ

・電源
　ニッカドバッテリー
　電圧　１４．４V

・動力
　脚：380モータ×２個
　腕：380モータ×4個

・脚構造
　スライダーリンク

・腕構造
　回転ブレードタイプ

計測・スタートは立てた
状態にて行う。

腕構造は機体中心部の３８０モータ４個から、ギヤとベルトにて先
端の回転ブレードに動力を伝達。
先端の回転ブレード４枚にて相手ロボットをひっくり返す。

アームの地面からの高さ

脚構造部品
　緑：回転中心のベアリング
　黒：回転クランク
　青：脚１
　赤：脚２
　黄：脚３

緑の部分を中心に黒い部品
が回転し青・赤・黄の脚が動
いて歩行する。


